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OTOMATIK KAPILAR TEKNIK SARTNAMESi

1-  Mekanizma Ozellikleri

1-1. Kapilarin hareketini saglayan kayis sistemi, endstriyel kullanima uygun DC Tip, 100W giiclinde, yogun
kullanima uygun, 2 yil garantili redtktérli motor ile ¢alistirilacaktir

1-2. Mekanizmanin ¢alisma gerilimi230V.(A.C.) 50Hz olup voltaj degisimlerine karsi %10 tolerans
gosterecektir

1-3. Kapi sistemi -15 ile+50 ¢ derece ortam sicakliginda galismaya uygun olacaktir.

1-4. Kapilarin kapali ve elektronik kilitli kalmamasi icin Dijital- Mekanik Selektdr vasitasiyla kapali (devre
dis1), otomatik (bUtlin sistem devrede), agik (kapi agik durumda), tek yonli (hareket Unitesi tek yonll
devrede), gece (disaridan kilitli iceriden digme ile ¢alisabilir durumda), yari agik (%50) gibi fonksiyonlar
icerecektir.

1-5. Kontrol karti Uzerinde bulunan LCD ekran ile olay bir sekilde programlanabilir olmalidir.
1-6. Mekanizmadaki herhangi bir ariza kontrol karti Gizerindeki LCD ekrandan gérilebilmelidir

1-7. Ayarlanabilen tork secenegi ile engel tanima dzelligine sahip olmalidir. Engel ile karsilastiginda kapinin
aclimasini ve engel gegene kadar kontrol etmesi saglanmalidir.

1-8. Mikroislemci Unitesi, radar ve fotosel arizasi, kayis gevseme ve kopma durumu ile asiri yiik ve kanatlarin
acilip kapanirken herhangi bir engelle kargilasmasi halinde mekanizma Uzerinde bulunan gésterge,
arizayi ve yerini belirleyecektir. Mekanizma devreye girdiginde otomatik olarak agma-kapama
mesafelerini tayin edecekdir.

1-9.  Mekanizma fren ve yavas hareket alanlari (5 ile 50 cm arasinda) ayarlanabilecektir.

1-10.  Kapinin kapanma ve acilma gugleri ile agilma ve kapanma hizlari birbirinden bagimsiz olarak
ayarlanabilecektir. Bu sayede kapi kapanirken herhangi bir engelle karsilasmasi durumunda zarar
vermeden otomatik olarak acilabilecektir.

1-11.  Kapl mekanizmasi, carpma sonucu hareketli kanatlarin raydan ¢gikmasini dnleyecek tgtekerli tekerlek
tasiyicisi sistemine sahip olmalidir. Tekerlegin Uzerinde hareket ettigi ray asindigi zaman
degistirilebilecektir

1-12.  Mekanizmaya ariza veya bakim durumunda kolay miidahale edilebilmesi icin mekanizma kapag (stten
tirnakli olarak yerlestirilmis olup aletsiz bir sekilde agilacaktir

1-13.  Mekanizma icerisinde elektrik kesilmelerinde kapiy! agacak iki adet aki sistemi bulunacaktir. Akuler
kapiyi ortalama 30-150 kez agip kapatabilecektir.

1-14.  Kapi kanatlar Gzerinde infrared fotosel(ler) veya perde emniyetli fotosel kullanildigindan, kapi
kapanirken araya bir engel girmesi durumunda kapi otomatik olarak geri agilacak ve engel ortadan
kalkincaya kadar kapanmayacak sekilde galisacaktir.

1-15.  Kapi mekanizmasi enerji blogu topraklama hattina sahip olacaktir.
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2-  Genel Ozellikler

2-1.  Tasima kapasitesi Cift kanatli sistem icin 120 + 120 kg. olmalidir. Tek kanat sistem icin 150 kg. olmalidir.

2-2. Kapilarin agllima hizi kapanma hizindan yiksek olmalidir. Kapi agik kalma stresi, kanat agllima ve
kapanma hizi; selektor vasitasiyla ayarlanabilecek, ayarlanan acik kalma siresi 0-90 sn arasinda
olacaktir.

2-3. Elektrik kesilmelerinde hareketli kanatlar el ile agilabilmelidir. Kanatlar sikisma Emniyeti Sistemine sahip
olmali ve hassasiyeti hizi, frenleme hizi ve mesafesi ayarlanabilir olmalidir.

2-4.  Tekerleklerin ylrGdugu ray ana tasityici profilden bagimsiz olmali ve sesi engellemek amaci ile altinda
lastik conta bulunmalidir.

2-5. Yan kapaklar plastik olmalidir.

2-6. Mekanizma st mentese lastigi sayesinde 120 dereceden fazla agilabilmeli ve igeriye herhangi bir toz ve
su gegisini engellemelidir.

2-7. Kap! icten ve distan birer adet mikrodalga radar ile harekete gegecektir. Radarlar dis hava sartlarindan
etkilenmeyecek; algilama mesafesi ayarlari kontrol edilerek degistirilebilir olacak; hem canli hem de
cansiz nesnelerin (bagaj, alis-veris arabalari, sedye ve tekerlekli sandalyeler, vb.) hareketini algilayacak;
kapinin 6nlnde hareketsiz duran kisileri algilamayacaktir.

2-8. Sistemin, her iki yonde radar, el ve diz butonu, uzaktan kumanda, gecis kontrol sistemi (Access) kontrol
sistemleri, sifreli buton, yaklagim tesirli (proximity) kart ve tag ile galismaya uygun olmalidr.

2-9. Gerektiginde kumanda ile kontrolii saglayacak radyo alici tnitesi bulunmalidir.

2-10.  Acil durum giris ve ¢ikis ikazlari olmalidir.

2-11. Kapi bitiin ayarlari tek tus ile otomatik olarak yapabilmelidir.

2-12.  Fonksiyon secme anahtari manyetik bir anahtar ile kullanima 6zel hale getirilebilmelidir.

2-13.  Mekanizmada hava perdesi takilabilmesi igin kap1 durum gikislari olmalidir.
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TECHNICAL SPECIFICATIONS OF AUTOMATIC DOOR

1- MECHANISM
1-1. Operating voltage is 230V. (A.C.) 50Hz by 10% tolerance for voltage deviations.

1-2. Motor type to be used should be 24V DC, 100 W with noise-free operating capability.

[EN |

1-3. Bearing capacity: 120 + 120 kg for double-leaf system and 150 kg for single-leaf system.
1-4. It should be suitable to operate at an ambient temperature of -15 and +50°C.
1-5. Digital display on the control card should allow adjusting the parameter settings easily.

1-6. It should feature obstacle recognition by means of adjustable torque option. When it encounters with an
obstacle, it should ensure the door is opened and keep control until the obstacle goes off.

1-7. Internal radar, external radar, safety photocell and digital function selector switch and encoder cables should
be socket type and easily connectable to the control card by means of socket easily. Sockets of the internal radar
and external radar should be compliant with double-contact radars (with safety photocell).

1-8. Digital position selector switch should have five operating modes for the door, i.e. on, off, single-way output,
partial opening and automatic and, if required, reset the door. It should have key lock to prevent use of the door
by unauthorized persons.

1-9. Any failure of the mechanism should be displayed as failure code on the digital display on the control card.
Any failure of radar, safety photocell, button, mains voltage and battery as well as mechanical jamming should be
displayed by failure warning LED on the digital position selector switch.

1-10. When opening and closing, acceleration and deceleration distances should be adjustable.

1-11. Opening and closing speeds should be adjustable independently. Opening speed of the wings should be
higher than the closing speed. Door remaining open, wing opening and closing speeds should be adjustable.

1-12. In case of power failure, battery system to open the door should optionally be connected.
1-13. Moving wings should be manually opened in case of power failure.

1-14. In case of emergency exit, the wings should allow opening after manually pushing at a force of 4-5 kg.
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1-15. Torque should be adjustable.

1-16. System should be suitable to work on both directions with radar, hand and knee button, card reader and
hand approach sensor.

1-17. Fire alarm should be connectable to the system. When the fire alarm operates, the wings should open and
remain so.

1-18. In case of use by button, it should, if required, allow canceling automatic operation and ensure opening and
closing by each button command respectively.

1-19. In order to cut off air circulation by control card, two doors built in sequence should be able to operate in
synchronously with each other.

1-20. It should be compliant to operate with toroid transformer .

1-21. It should allow connecting solenoid key (electric key). It should have three-wheel bearing system to prevent
the moving wings from derailing as a result of impact.

1-22. Rail on which the wheels run should be independent of the rail mechanism and replaceable in case of wear
overtime. The rail should have seal under it to prevent its contact with the mechanism to ensure noise-free
operation. For easily intervention and easy opening of the mechanism cover in case of failure or maintenance, the
side covers should have teeth and the mechanism cover should be closed by engaging with these teeth.
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