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( 1. GENEL GUVENLIK TALIMATLARI

Otomatik kapinin montajinin yapilacagi tlkenin temel guvenlik tedbirlerini 6grenerek mutlaka
uygulayiniz.

Kullanma talimatinda yazilan herhangi bir madde lokal bir kuralla geligiyorsa daha yiliksek olan
standart kabul edilmelidir.

Elektrik baglantilarini yarurltkteki kurallara uygun olarak gergeklestiriniz.

Otomatik kapinin yerine montaji mutlaka is sagligi ve giivenligi egitimi almis ve yetkilendirilmis bir
operatdr tarafindan yapilmalidir.

TUm baglantilari, operasyonlarin, bakim ve tamir islerinin yetkili ve egitim almis kisiler tarafindan
yapildigina emin olunuz.

Otomatik kapiyi calistirmadan 6nce bu kilavuzu mutlaka okuyunuz. Kilavuzdaki talimatlarin
uygulanmamasi ciddi yaralanmalara, can kaybina ve ekipmanin hasara ugramasina sebep olabilir.

Kullanim kilavuzunu okuyup iyice anlamadan cihazi ¢alistirmaya, servis ve bakim yapmaya ve parga
degistirmeye kesinlikle tesebbus edilmemelidir.

Cihaz galisirken kesinlikle servis ve bakim yapilmamalidir.

Cihazin herhangi bir arizasi durumunda servis ve bakimi yetkili teknik personel tarafindan
yapilmaldir.

Parga degisimlerinde orjinal yedek parca kullaniimalidir.

Uygun olmayan baglantilardan, uygun olmayan kullanim, tamir, bakim, muhafaza ve bunlardan
kaynaklanan sorunlardan firmamiz sorumlu degildir.

Belirtilen amag disinda kullanimlardan firmamiz sorumlu degildir. Sivi maddeler tutmayiniz.
Otomatik kapi ¢calisma bdlgesindeki kir ve tozlar cihaz igine girebilir. Cevreyi temiz tutunuz.
Cihazin ¢alisirken hareketli bolgelerine el aletleri veya baska nesnelerle dokunmayin.
Elektrikli cihazlarin koruyucu kapaklarini agmayin.

Kontrol Unitesi ve elektrikli cihazlari temizlemek icin basingli hava kullanmayin.

Kontrol Unitesi ve elektrikli cihazlara sivi maddeler tutmayin.

Emniyet ekipmanlarinin sékilmesi veya devre digl birakilmasi ciddi yaralanmalara ve ekipmanin
hasara ugramasina sebep olabilir.

Otomatik kapiyi elektromanyetik etki yayan ve elektromanyetik etkiden bozulabilecek cihazlardan
uzak tutun.

Otomatik kapiyi ikinci ve Uglncu taraflara vermeniz durumunda bu kullanma kilavuzunu da vermeniz
gerekir.

Bu kullanma kilavuzunda yazili bilgiler digina ¢ikilmasi durumunda ve uyulmamasi
durumunda cihaz garanti kapsamindan cgikar ve iretici hi¢ bir sorumlulugu kabul etmez.
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( 1.1 Otomatik Kapi ile ilgili Giivenlik Tedbirleri
Kullanma kilavuzunda anlasiimayan bir yer olursa uretici firma ile temasa geginiz.
Elektrik enerjisini kesmeden hi¢ bir midahale yapmayin.
Koruyucu kapaklari s6kmeyiniz.
Cihaz Gzerindeki uyari isaretlerini sokmeyin ve zarar goérirlerse Uretici firma ile temasa geginiz.
Enerji butonu ile elektrik vermeden 6nce mekanik montajin dogru yapilmis oldugundan enim olun.
Triger kayisi gibi donen ve hareketli pargalara dokunmak ciddi yaralanmalara yol agabilir.

Tasima ve nakliye sirasinda titresim veya sarsintiya maruz kalip gevseyen veya sokulen pargalar
varsa kontrol edilip dizeltiimeden calistiriimamalidir.

1.2 Elektrik ile ilgili Giivenlik Tedbirleri

Cihaz icin gerekli olan enerji kaynagi 220 Volt AC 50/60Hz tek faz sebeke elektrigidir.
Elektrikle ilgili tim kontrol, bakim ve ayarlar ehliyetli bir elektrik¢i tarafindan yapilmalidir.
Elektrik malzemelerini degistirirken gtcin kapatiimis olduguna dikkat edin.

Bakim sirasinda gucin agilmasini 6nlemek igin pano dnline bir uyari levhasi koyun.

1.3 Otomatik Kapida Emniyetle ilgili Etiketler

ELEKTRIK TEHLIKESI TOPRAKLAMA DIKKAT!

2. OTOMATIK KAPININ TANIMI

2.1. Otomatik Kapinin Genel Tanimi
insan gegislerini saglamak igin kullanilan otomatik kapilardir.

Radar veya buton kontrolu (sifreli buton, kartli sistem vb.) ile acilir, otomatik olarak kendiliginden
kapanir.

Sikismaya duyarli kontrol sistemi ve emniyet cihazlariyla yiksek glivenlikli emniyet korumasi vardir.

Yana agllan ¢ift kanatli, tek kanatl, birbiri lzerine agilan teleskopik kanatl ve déner sistem kapilari
otomatik olarak cahgtirir.
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2.1. Teknik Ozellikleri
Calisma Gerilimi 230V AC
Motor Gerilimi 24V DC
Cektigi Akim 2A - max.6A
Motor Giicl 100 W
Calisma Sicaklig -15/ +50
Sireklilik %100
Koruma IP 23
1 x 150 kg
Max.Kanat Tasima Kapasitesi
2 x 120 kg
1 Kanatli 90 cm/sn
Acilma Hizi
2 Kanath 180 cm/sn
Kapanma Hizi Acilma Hizinin %70'i kadar
Olgliler Sekil. A h=118 mm /W=180 mm / L= Max. 6000 mm

3. OTOMATIK KAPININ GALISMA PRENSIBI

3.1. Calisma Prensibinin Agiklanmasi

Radar veya buton kontrolu (sifreli buton, kartli sistem vb.) ile agilir, otomatik olarak kendiliginden
kapanir. Agildiktan sonra 1 ile 60 sn. arasinda ayarlanabilen bekleme suresi sonunda kapanmaya
gider.

Aclimada ve kapanmada yavas bagla-yavas dur prensibiyle calisarak sistemi sert hareketlerin
verebilecedi hasarlardan korur.

Kapanmaya giderken emniyet fotoseli sensdrlerinin birbirini gérmesi engellendiginde durur ve
aclimaya gider. Emniyet fotoseli sensorleri arasindaki engel kalkana kadar agik bekler.

Kapanmaya giderken herhangi bir sikisma algiladiginda durur ve agilmaya gider. Agildiktan sonra
sikisma noktasina kadar hizli, sikisma noktasindan itibaren yavasca kapanmaya gider. Kapanmaya
giderken ikinci kere sikisma algilarsa durur ve agilmaya gider. Agildiktan sonra sikisma noktasina
kadar hizli, sikisma noktasindan itibaren yavasca kapanmaya gider. Uglincii kere sikisma algilarsa
emniyet agisindan durur. Sikisma sebebi kontrol edildikten sonra resetleme yapilarak tekrar
calistirihir. Sayet ikinci kapanmasinda herhangi bir sikisma algilamadiysa yavasca kapanir ve normal
calismasina devam eder.

Aclimaya giderken herhangi bir sikisma algiladiginda durur. Otomatik resetleme yapar.A¢gmaya
giderken ikinci bir sikisma algilandiginda durur.Otomatik resetleme yapar.Uglincii kere sikisma
algilarsa emniyet acgisindan durur.

Elektrik kesilmesi durumunda kapi kanatlari el ile rahatca acilip kapanabilir. Veya elektrik
kesilmelerinden etkilenmemesi i¢in 24 volt aki baglanabilir. Agilma ve kapanma hizlari ile yavaslama
mesafeleri ayarlanabilir.
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Otomatik ¢alisma iptal edilerek bir buton ile a¢ ve dur - kapat ve dur komutlariyla galigtirilabilir.
Hava sirkilasyonunu kesmek icin arka arkaya kurulan iki kapi arasinda senkronize galismayi saglar.
Yangin alarmi sistemi baglanabilir, yangin alarmi aldiginda kapiyi agar ve agik bekletir.

Mekanizmada veya aksesuarlarda olusan bir arizayi kontrol Unitesi Gzerindeki ekranda ve fonksiyon
segicinin ariza tanimi panelinde gosterir.
Fonksiyon segicinin kullanici paneli ile 5 farkh ¢calisma sekli tercih edilebilir.

3.1. 1. Mekanik Sistem

Mekanizmanin yerine montaji yapilirken dikkat edilecek hususlar;

Mekanizma yatay terazide sabitlenmelidir. Mekanizmaya takilan kapi kanatlari
Terazi hata payr max. 1,8 mm dir. zemine dik durumda sakdlinde olmalidir.

A TENT A2

e g

MAX + 1,8 mm =+ 0,5°

[ r

H .

L ’ 1

ilk énce tekerlek askilarini takilacak olan kapi Daha sonra tekerlek askilarini
kanadina takin. tekerleklere baglayin.

d%‘étff N

Mekanik montaji bitirdikten sonra kapi kanadinin altina takilan kilavuzun dogru takildigindan ve kapi
kanadinin kilavuz tzerine baski yapmadigindan emin olun.
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Tekerlek gurubunda ortada kisimda olan gergi tekerleginin baskisini kontrol edin. ik énce bosa
cikarin, sonra yukari 3mm bosluk kalacak sekilde kaldirip vidasini sikin.

-0 % o-

o o

3.1.2 Elektromekanik kilidin takilmasi

C— L L= %
I\
L

[

L[ J Li;j’\

No. Aciklama Adet Bosluk
1 Enerji  soketi  (on-off 2 B 6
buton { .
2 Motor) 1-1- B-C-D a \ -
3 | Kontrol tnitesi-E.fotoseli 2 C \\ ‘ \\ D
4 | Toroid trafo 2 C NN B¢
5 Akl (opsiyonel) 2 C > 5
6 | Calisma stoperlerinin ucu 8/4 A >
7 Ddéniis makarasi 2 D
8 Elektrikli kilit (opsiyonel) 2 D
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Otomatik Kap1 Montaj Esnasinda Dikkat Edilmesi Gerekenler

Mekanizmayi duvara montaji yapilirken montaj yapilan bélgenin algipan, kartonpiyer v.b triinler olmamasina dikkat ediniz.Sayet algipan gibi malzeme
tzerine direkt montaji yapilan mekanizmalar zamanla salinim yaptigindan mekanizma 6ne dogru gelecektir.Montaj yapilan yerde profil ile
mekanizmanin ortiisecek sekilde montajinin yapildigindan emin olunuz.

Sistemin dogru galismasi i¢cin mekanizma duvara iyi sekilde sabitlenmeli ve terazide oldugundan emin olunmal.

Sistem Uzerinde 6nce kanat ayarinin yapilip ardindan kayis ayarinin yapilmasi gerekmektedir. Yapilan bu islem kapi kapali konuma geldiginde kanatlar
arasinda agik kalmasini 6nleyecektir.Kayis gergi makarasina takili olmadan bosta olmali,kanatlar kapali konumdayken kanat ayarlamalari yapilmali ve
sonrasinda kayis gergi makarisana takilarak kayis ayarlamalari yapiimalidir.

Kanat takimlarini mekanizmaya astiktan sonra terazide oldugundan emin olunuz.

Kilavuz ile kanat grubunun arasinda 1 mm kadar bir bosluk olmasi kanat grubunun rahat hareket etmesine olanak saglayacaktir

Teker gruplarinda orta teker ile ray grubu arasinda 3 mm'lik bosluk birakilmasi sistemin daha rahat galismasini saglayacaktir.

Sistem uzerinde fotosel profilleri montajlanirken fotosel kablolarina zarar vermediginizden emin olunuz.

Konum anahtari baglanti semasinda mekanizma st kapaga baglanti sablonu mevcuttur.Sablonu kapaga sabitleyerek montaj vida delikleri igin 6lgtistinu
alabilirsiniz.

Sebeke gerilimi 210 voltun altina dusttgu yerlerde sistem kendini korumaya alarak anlik olarak galismasini durdurabilir.Sayet diizensiz bir sebeke
gerilimi bolgesinde montaj yapildiysa UPS kullaniimasi tavsiye olunur.

Ufak kapilarda limit esnasinda kapi agildiktan sonra kapatmiyor ve 11 hata kodunu aliyorsaniz O4 ve C4 parametrelerini 5 ile 10 birim arasinda
dustirinlz.

Kap1 kapatma yoniinde sikisma aligiladiginda kapi kendini otomatik olarak geri agar.Tekrar kapanma yoniinde hareket edip sikisma algiladigi bolgeye
geldiginde yavas hareket ederek ayni bolgede baska bir sikisma olup olmadiginin taramasini yaparak kapi kapatir.Sayet sikisma yoksa kapi normal
¢alismasina devam etmektedir.
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(" 3.1. 2. Elektriksel Sistem

+24 V
-24V
+12 V AKU
-12 V AKU

+24 V MOTOR
-24 V MOTOR
ELEKTRIKLI K.
ELEKTRIKLI K.
PANIK
PANIK

CoM

<
BUTON

ESARI

SARI
BEYAZ

ENCODER

BUTON

O]

*CONN &6 _KONUM A.
xxn

FOTOSEL 1

XOORm

(m]{=]

B2NEINBINE:

== ESC ENTER meb-

FOTOSEL 2

RS232

ICRADARY RJ-1

FOR1

DI§ RADAR RJ-2

F2R3

RECEIVER

+24V
GND
FOTOSEL 1
coMm
GND
RADAR 1

+24 V
GND
FOTOSEL 2
coM
GND
RADAR 2

COM
OUuT (NO)

K1 K2 K3 K4 K5
1- 24V + Enerji 1- Motor (kirmizi) | 1-Buton 1-24V+ 1-24V+
2 - 24V - Enerji 2 - Motor (siyah) 2 - Ortak (Com) 2-24V- 2-24V-
3-GND 3 - Elektrikli Kilit [ --------- 3 - Fotosel 1 3 - Fotosel 2
4 - Ak + 4 - Elektrikli Kilit | --------- 4 - Ortak (Com) 4 - Ortak (Com)
5 - Akii - JS Y 5-GND 5-GND
6 - ----mmem 6 - e 6 - Radar 1/ DIS 6 - Radar 2 / DIS
Ké RI-1/iC RJ-2 / DIS TEST BUTONLAR
RADAR RADAR B = Buton test
1- COM 1-24V+ 1-24V+ R1= i radar test
2-NO 2-.24V - 2.24V - R2= Dis radar test
3 - 3 - Fotosel 1 3 - Fotosel 2 F1=Fotosel 1 test
b e 4 - Ortak (Com) 4 - Ortak (Com) F2 = Fotosel 2 test
L — 5-GND 5-GND
T 6 - i¢ Radar 6 - Dig Radar
y AR— y A— pA—
8- 8-  J—

*CONNG6 girisi kumanda ile konum anahtarinda mod degisikligi kablo girigidir. Kumanda ile
mod degisikligi yapabilmeniz igin konum anahtarinizin uyumlu olmasi gerekmektedir.
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ENERJI BUTONU

. FONKSIYON SEGIC]
¢
RADAR

TOROID TRAFO

AkO KT

Mekanizma Uzerindeki Tehlikeler

A

ELEKTROMEKANIK KILITI

Tehlikenin Tipi

Tehlikenin Yeri

Tehlike

Onlemler

Elektrik carpmasi

Mekanizma gévdesi

Elektrik kacagi

Toprak hatti baglantilar
yapilmadan mekanizma
cahstirlimamall.

A

Calisma sirasinda elektrik aksamina
dokunulmamali.

Elektrik tehlikesine iligkin uyari A
isaretleri calisma alanina konulmali.

Mekanizmanin elektrik enerjisi
kapatilmadan ayar ve bakim igleri
yapilmamali.

Kigisel koruyucu donanim olmadan
elektrikli pargalara dokunulmamali.

Bir veya birden fazlal
kiside ezilme,
darbe, yaralanma

Mekanizmaya takilan
kapi kanatlari

Sikisma

Mekanizma ¢alisma ayarlarindaki
sikisma hassasiyeti ayari fabrika
ayarlarinda insana zarar vermeyecek
seviyede ayarlanmistir. Kullanilacak
kap! kanadi bayuklugine gore
parametre ayarlarindan hassasiyet
seviyesi degistirilebilir. Hassasiyet
ayari insana zarar vermeyecek
seviyede ayarlanmal.

Yaralanma

Mekanizma igi
hareketli parcalar,
kasnak, tasiyici
tekerlekler

Sistem calisir
durumayken
hareketli
parcalara temas

Sistem calisirken eller ve kollar
tasiyici tekerlekler, kayis ve kasnak
yakinlarina sokulmamal.

Mekanizmanin elektrik enerjisi
kapatiilmadan ayar ve bakim igleri
yapilmamali.

A
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( 4. OTOMATIK KAPININ GALISTIRILMASI

4.1. Otomatik Kapinin ¢alistiriimasi
Mekanik montaj tamamlandiktan sonra kapi kanatlari yari agik konuma getirilir.
Enerji butonuna basilarak sisteme eneriji verilir.

Sisteme enerji verdikten 3 sn. sonra kapi kendiliginden bir kez yavasca agilir ve kapanir.
(kontrol Unitesi ekraninda 1-2-3 rakamlari gorunur).

Kapi normal ¢alisma durumunda hazirdir.
C NOT : Otomatik kapi galigma parametreleri standart 6l¢ii araliginda uretilmis

cift kanatli, tek kanatl ve teleskobik kanath kapilar ¢calistiracak sekilde
ayarlanmigtir.

Normalden biiyiik ve agir olarak liretilmis kapi kanatlari kullanildiginda
calisma parametreleri kullanilan kapi1 kanadina uygun olarak ayarlanmalidir.

& Parametre seviyeleri degistirilirken sikisma hassasiyeti ayari (prmt.o4-C4)
insana zarar vermeyecek seviyede ayarlanmalidir.

B 8 Pl «-- Programa giris / seviye -

@ @ P2 ESCAPE | Cikis

P3 ENTER | Onay

P4 --» Programa giris / seviye +

Parametre ayarlarina giris yapabilmek igin P1 veya P4 butonuna 3 sn. basili tutulur.

P1 veya P4 butonuna bas birak yapilarak degisiklik yapiimak istenen parametre ekrana getirilir.
P3 (Enter) butonuna bir kez basip birakilarak parametreye girilir.

P1 veya P4 butonlarina bas birak yapilarak parametrenin seviyesi degistirilir.

P3 (Enter) butonuna bir kez basip birakilarak secilen seviye kaydedilir.

P4 (Escape) butonuna 3 sn. basil tutularak ¢ikis yapilir.
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4 2\

r-tec Otomatik Kapi Parametre Ayarlari Min. Max. Fab.
ol |Agiimada hizlanma mesafesi 10 99 35
02 |Agilma hizi 10 80 60
03 |Agllmada yavaglama mesafesi 10 99 28
04 |Agiimada itme giicii 10 99 45
01: %25
o5 |Kismi Agma 02 : %50 01 03 03
03: %75
00 : Pasif
06 Airlock RS$232 Konnektor 00 01 00
01 : Aktif
07 |Hizh geri agilma konumu 00 01 00
C1 |Kapanmada hizlanma mesafesi 10 99 35
C2 |Kapanma hizi 10 60 35
C3 |Kapanmada yavaslama mesafesi 10 99 50
C4 |Kapanmada itme giicii 10 99 45
C5 |Kapandiktan sonra motor baskisi 10 80 10
00 : Ag ve bekle
bl |Akii 00 01 00
01 : Caligmaya devam et
t1 Agildiktan sonra bekleme siiresi (sn) 00 60 01
00 : Standart yon
r1 Motor Yonii 00 01 00
01 :Ters yon
ikli Kili 00 : Konum anahtari KAPALI konumdayken kilitle
u Elektrikli I.(|I.|t 00 01 00
Caligma Tipi 01 : Her kapanmada kilitle
Elektrikli Kilit 00 : Kilit gektikten sonra hemen hareket
01 : Kilit gektikten 1sn. hareket
L |cektikten sonra ilit cektikten 1sn. sonra hareke 00 . 00
Kapi Hareket Siiresi 02 : Kilit gektikten 2 sn. sonra hareket
00 : Pasif
F1 |Fotosel 1 01 01 01
01 : Aktif
00 : Pasif
F2  |Fotosel 2 00 01 00
01 : Aktif
00 : Harici
Ft  |Harici Fotosel 00 01 01
01 : Dahili
Rf | Kumanda kontrol 00 : Kumanda ile ag - kapat 00 01 00
01:Kumanda ile konum anahtari kontroli (opsiyonel) 01 01 01
01 : 5000
02 :25.000
Servis Z 03:50.000
s1 ervis Zamani 00 05 00
04 :100.000
05 :200.000
00 : Pasif (NO)
: Aktif NC
P1 | Panik Cikis 01 : Akt (NS) 00 02 00
02 : Aktif (NO)

Buton modu: AC-KAPAT

_,4. alkur

KAPI SiSTEMLERI

12



( 4.3 Fonksiyon Segici :

Kontrol Unitesine konnektdr ile baglanir, herhangi bir kablo baglantisi intiyaci gerektirmez. Ekranin
sag tarafindaki led lambalar ariza durumunda ariza merkezini bildirir.

Ariza ledini séndirmek igin Yukari ve Asagi butonlarina ayni anda basili tutulur.

Ekranin sol tarafindaki panel kullanma amacina gore bes ayri ¢calisma tipini degistirmeye izin verir.
Calisma tipleri asagidaki gibidir;

Acik bekle - Kismi agilma - Tek yonlii gikis - Otomatik calis - Kapali bekle

Resetleme : Fonksiyon segici ile mekanizma kapagi agilmadan sistem resetlenebilir.R butonuna
basili tutulur, sari led yaninca birakilir. Yukari ve asagi butonlarina ayni anda basilir,

sari led sénlnce birakilir. R ve Yukari butonuna ayni anda basil tutulur, bittn ledler

yaninca birakilir. 3 sn. sonra sistem kendini resetlemeye baslar.

Tus Kilidi : R ve Yukari butonuna ayni anda basinca aktif olur. R ve Asagi butonuna ayni anda
basinca pasif olur.

5. ARIZA UYARI KODLARI ol |Kapiagilirken sikisti
Otomatik kapi galigsma sisteminde olugan ariza durumlari ve 02 |Kapit kapanirken sikisti
aksesuar arizalari uyari kodlari ile bildirir. Bu uyarilar kontrol 03 |Yiiksek akim korumasi

Unitesindeki display Uzerinde rakamsal, fonksiyon segcicinin
sag tarafindaki ariza tanimi panelinde led 11k olarak bildirilir.
Fonksiyon segici Uzerindeki ledlerin yanlarinda ariza boélgesi o5 [Radar arizali
yazil olarak tanimlanmistir. Kontrol Gnitesindeki display
Uzerinde yandaki kodlarla ariza tanimi yapilir;

04 |Buton arizal

06 |Mekanik sikisma var

o7 |Aku voltaji diistik

NOT : Display uzerinde goértinen kodu silmek i¢in P2

(ESCAPE) butonuna 3 sn. basili tutun. 08 [Fotoselarizall

09 |[Sebeke voltaji diislik

10 |Encoder hatasi

11 |Sistem 5 saniyenin
Gzerinde fazla akim
cekerse otomatik

Fabrika ayarlarina dondiirme; -
olarak sistemi

Sistemin parametre ayarlarini fabrika ayarlarina korumaya alir.
St Servis zamanl

dondirmek isterseniz ESC tusuna 10 sn basili
tutunuz.Display ekranda RS yazdidinda elinizi

cekiniz.Sistem otomatik olarak tekrardan limit yapacaktir.

_,4. alkur
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( 6. SIKCA SORULAN SORULAR

SORU

SEBEP

SONUG

Elektrik verince kapi ¢alismadi ve
display ekraninda sirasiyla 1-2-3

rakamlari yanip sénlyor. Sebebi

nedir?

Kanat grubu kilavuza
oturmamis olabilir.Gergi tekeri
mekanizmaya basiyor olabilir.

Kapi kanadinin altindaki
kilavuzun Gzerine oturdugundan
emin olun.Tekerlek gurubunda
ortada kisimda olan gergi
tekerleginin baskisini kontrol
edin.ilk énce bosa ¢ikarin,
sonra yukari 3mm bosluk
kalacak sekilde kaldirip vidasini
sikiniz.

Elektrik verince kapi ¢alismadi ve
display ekraninda strekli 1
rakami yanip sénuyor.

Sebebi nedir?

Fonksiyon segici bagli
olmayabilir.

Fonksiyon segicinin kablosu
yerine takil degil. Kablosunu
taktiktan sonra normal
¢alismasina baslayacaktir.

Display ekraninda surekli 08
rakami yaniyor. Sebebi nedir?

Fotosel hattinda problem
olabilir.

Fotosel sensorleri birbirini
gormiuyor veya kablolarindan
biri montaj sirsinda hasar
g6érmus olabilir. Kontrol Unitesi
Uzerindeki fotosel test butonlari
ile sorunun kaynagini tesbit
edebilirsiniz

Display ekraninda surekli 05
rakami yaniyor. Sebebi nedir?

Radar hattinda problem
olabilir.

Radar surekli komut veriyor.
Radarin icindeki algilama
hassasiyet ayari fazla agiimis
olabilir. Algilama hassasiyeti
ve radar gorus acisi kontrol
edilmelidir.

Display ekraninda surekli 10
rakami yaniyor. Sebebi nedir?

Motor encoder hatasi veriyor.

Encoder ariza uyarisidir.
Encoder veya kablosundan
kaynaklanabilecegi gibi,
resetleme sirasinda mekanik
sikisma sonucu motor hareket
etmedigi zamanda ayni uyariyi
verir. Mekanik montajin dogru
yapildigini kontrol ediniz.

Kapi kapanma limitine
ulastiginda tekrardan limit
yapmaya bagliyor ve ekranda 1-
2-3 kodunu goéruyorsaniz ?

Kapanmadki itme glcu ¢ok
acik olabilir.

C4 parametresini 5 birim
dusurin. Enerjiyi kesip veriniz.
Kapi tekrardan limit tanimlama
yapacakitir.

Harici fotosel baglantisi yaptiniz
fakat kap1 agiliyor kapanmiyor
fotoseller galismiyor ?

FTparameteresi aktif olabilir.

Ft parametresini 00 yapiniz.F1
parametresini 01 konumuna
getiriniz.

KAPI SiSTEMLERI

_,q.alkur

14




[ 7.YEDEK PARGA LIiSTESI

r-tec R2 Kontrol Karti

Motor

Fonksiyon Segici

Toroid Trafo Kit

Aku Kit

Elektromekanik Kilit

Mekanik Kilit - Y

Mekanik Kilit - N

220V Eneriji Girig Kiti

Tekerlek Grubu

Kayis Birlegtirici

Yan Kapak Sag / Sol

Kayis

Sase Aski Aparati
4400 mm

Mantar Cita - 3300
mm
Mantar Cita - 4100
mm
Mantar Cita - 6000
mm

Teleskopik Sase Profil

Hermetik Sase Profil
3100 mm

Sase Profil

Sase Kapak

Gergi Makarasi

A

KAPI SiSTEMLERI
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5. PATLATILMIS RESIM

1.Sase

2.Sase kapag|
3.Sase kapagi fitili
4.Yan kapak L-R
5.Mantar cita
6.Mantar gitasi fitili
7. Tekerlek

8. Mekanik stoper
9. Motor

10. Kasnak disli

11. Triger kayisl
12.Gergi makarasi
13.Enerji butonu

14. Toroid trafo

15. Kontrol Unitesi
16. Fonksiyon segici
17.Emniyet fotoseli
18. Radar i¢-Dis
19. Akl

20. Elektromekanik kilit

A

alkur
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9. SERVIS NOKTALARI

Yetkili bayiler ve Alkur Kapi Sistemleri A.S. teknik servisi.

10. GARANTI SARTLARI
Uretim hatalarina karsi 2 yil garantilidir.

TUm servis talepleri yazili olarak bildiriimek zorundadir. S6zli bildirimler dikkate alinmayacaktir.

10.1. Garanti Kapsami Diginda Olan Sartlar

Mekanizmaya veya aksesuarlara zarar veren harici midahaleler

Tasima ve sevkiyat Sartlari

Otomatik kapi disinda bir amagla kullaniimasi

Harici aksesuar baglanti hatalari sonucu elektriksel arizalardan kaynaklanan hasarlar
Uygun olmayan depolama

Mekanizmanin kullanim dmrindn asiimasi

Mekanizma sasesine hasar verilmesi

11. IMALATCI FIRMA BILGISI

imalatgi Firma : ALKUR KAPI SISTEMLERI A.S.

Adres : Kgyap Sitesi !_=2 B.Iok No:103 PK:34775 Umraniye
/ Istanbul / TURKIYE

Telefon : +90 (216) 471 17 30

Fax : +90 (216) 471 17 80

e-mail . info@alkur.com.tr

12. OTOMATIK KAPI TANITIM ETIKETI

OTOMATIK :. OTOMATIK H OTOMATIK .

kap | Adalkur kapi | Adalkur kapi | Aalkur
Model . r-lec Model . open Model . con-tech
Sase Boyu - 3300 Sase Boyu - 3300 Sase Boyu . 3300
Seri No | 472-14-10-28 Seri No 1 472-14-10-29 Seri No 1 472-14-10-30
imalal Tarihi . 28.10.2014 Imalat Tarihi ~_ 28.10.2014 Imalat Tarihi  28.10.2014
Agiriik 30 Kg Agirlik : 30Kg Agirlik L 30Kg
Galigma Gerilimi - 230 VAC/50-60Hz Caligma Gerilimi - 230 VAC/50-60Hz Calisma Gerilimi - 230 VAC/50-60Hz
Motor Gerilimi  : 24 VDC Motor Gerilimi  : 24 VDC Motor Gerilimi  : 24 VDC
Giig 100 W Gig : 100 W Gig 100 W
Cektigi Akim  : BA C € Cektigi Akim  : 6A c e Cektigi Akim  : 6A c €

Aalkur
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13. UYGUNLUK BELGESI h

SEKIL A)Olgiiler

64

54

_,q.alkur
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1. TECHNICAL SPECIFICATIONS

Operating Voltage 230V Ac
Motor Voltage 24V Dc
Current 2A - max.6A
Motor Power 100 W
Operating Temperature 15/ +5°O
Working Cycle %100
Protection IP 23
Maximum Leaf Weight 1 x 150 kg
2 x 120 kg
Opening Speed 90 cm/s for 1 leaf
180 cm/s for 2 leaf
Closing Speed %70 of the opening speed
Dimensions (Without accessories) H=118 mm /W=180 mm / L= Max. 6000 mm

2. OPERATING PRINCIPLE OF THE AUTOMATIC MACHINE

2.1. Description of the Operating Principle

It opens by radar or button control (password button, card system, etc.) and closes automatically. It
closes at the end of automatic losing time, adjustable between 1 and 60 seconds, after it is opened.

When opening and closing, it operates on basis of soft start- soft stop principle to protect the system
against unusual movements.

When it is about the close, if the safety photocell sensors are blocked to see each other, door stops
and moves to opening. And it waits until the obstruction between the safety photocell sensors
disappears.

When it senses any obstacle when closing,door stops and moves to opening.After it opens, it starts
to close slowly. If it senses obstacle second time, it stops for safety. After the cause of obstacle is
controlled, it needs to reset and operates again. If no obstacle has been detected, it closes slowly
and continues its normal operation.

It stops if it senses obstacle when in the process of opening. After the cause of obstacle is
controlled, then it resets and operates again.

In case of electric failure, the door leaves may be manually opened and closed in an easy way.
24Volt battery may be connected in order that it is not affected by power failure.

Opening and closing speeds and slow - down distances may be adjusted.

Automatic operation can be cancelled and it may be operated by means of a button throught the
commands of open and stop - close and stop.

_,qalkur
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any failure with the mechanismin order to block the air circulation, it ensures synchronized operation

between two doors installed one after the other.

Fire alarm system can be connected; when it receives fire alarm, it opens and keeps the door open.

(Battery back-up)

It shows any failure with the mechanism or accessories on the display of the display of the control

unit and in the failure identification panel of the digital selector.

5 different operating modes may be seleted by the digital selector of the user panel.

2.1. 1. Mechanical System

Things to be considered during installation of the mechanism in place;

Mechanism should be made fixed to
level horizontally.

Level tolerance is maximum 1,8 mm.

the

MAX £+ 1,8 mm =+ 0,5°

.

First fix the wheel suspensions to the leaf

of the door to be installed.

Door leaves fixed to the mechanism

should remain perpendicular
to the door.

e vy ¥ 7 B
wf
1

Tk

Pu

And then connect the wheel

~

A
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After completion of the mechanical installation, make sure the
guide fixed under the door leaf has been correctly installed and
thah the door leaf do not make any pressure on the guide.

Control the idler wheel at the center of the group of wheels for
pressure. First release it then lift to contact with the upper part
and tighten the screw.

2.1. 2. Electrical

+24V
-24V

+12 V BATTERY
-12 V BATIERY

+24 V MOTOR
-24 V MOTOR
ELECTRIC L.
ELECTRIC L.
PANiIC
PANIC

YE

coM
BUTTON

*CONN 6 FUNCTIONS. ENCODER

xx

System

INSIDE RADAR RJ-1

gg =

EIREINEINES

<@= ESC ENTER =i

Evfu.ow

LLOW

WHITE

OUTSIDE RADAR RJ-2
F2R2

RECEIVER

PHOTOCELL] PHOTOCELL 2 0000 0000
oo ojoe 00000

-0 9 o -

o O o ©

+24V
GND
< PHOTOCELL 1
= coMm
GND
RADAR 1

+24V
GND
« PHOTOCELL 2
= coMm
GND
RADAR 2

2 coMm
¥ OUT(NO)

K1 K2 K3 K4 K5

1- +24VPower | 1 - Motor (red) 1 - Button 1-24V+ 1-24V+

2 - -24V Power | 2 - Motor (black) [ 2-Common(Com)| 2-24V - 2-24V -

3-GND 3-E.Lock | - 3 - Photocell 1 3 - Photocell 2

4 - Battery + 4-E.Lock | --eeee- 4-Common(Com)| 4 - Ortak (Com)

5 - Battery - 5-cc- | e 5-GND 5-GND

6 - --------- 6------ | - 6 - Radar 1/QOutside 6 - Radar 2/Qutside

RJ-1/InsideRadar | RJ-2/ Outside Radar] RJ-3/IR20S.Photocell
1-24V+ 1-24V+ 1-24V+ TEST BUTTONS
2-24V- 224V - 224V - B=Buttontest
3 - Photocell 1 3 - Photocell 2 3 - Photocell 3 R1=Insideradartest
4 - Common (Com) |4 - Common (Com) 4 - Common (Com) R2=Outside radar test
5-GND 5. GND 5. F1 = Photocell 1 test
6 - Inside Radar 6 - Outside Radar S —— F2 = Photocell 2 test
7 - - 7 - e 7 - -
8- oo 8- - 8- -

* The input CONNG is the mode change input in the position switch with remote control.

The function selector must be compatible before you can change the mode.

A
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3. OPERATION OF THE AUTOMATIC DOOR

3.1. Setting of the Automatic Door
After completion of the mechanical installation,
1) The door leaves should be brought to the semi-open position.

2) Press the power button to supply power to the system.

3) seconds after the system is energized, the door automatially opens and closes one time
slowly.(The numbers 1-2-3 appear on the display of the control unit).

The door is ready in normal operation mode.

& NOTE : Automatic door operating parameters have been adjusted to operate the
double-leaf , single-leaf and telescopic leaf door produced in the range of
standard sizes.

When the door leaves produced bigger and heavier then normal, their
operating parameters should be adjusted in accordance with

the door leaf

When you change the parameter levels, the crushing sensitivity (prmt.04-C4)
should be adjusted as not to give any damage to the people.

3.2. Parameters

Pl «-- Program entry / level -

.. P2 ESCAPE| Exit

P3 ENTER | Confirmation
Qee e

P4 --= Program entry / level +

In order to have access to the parameter settings, press and hold
pressed the button P1 or P4 for 3 seconds.

Press and release the button P1 or P4 to display the parameter you desire to change.
Press and release the button P3 (Enter) one time to have access to the parameter.
Press and release the button P1 or P4 to change the level of the parameter.

Press and release the button P3 (Enter) one time to store the selected level.

Press and hold pressed the button P4 (Escape) for 3 seconds to exit.

=
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r-tec control unit parameters Min. Max. Default
0l [Acceleration distance when opening 10 99 35
02 [Opening speed 10 80 60
03 [Decleration distance when opening 10 99 28
04 |Pushing power when opening 10 99 45
Partial 01 : %25
artia
05 Opening |02 : %50 01 03 03
03 : %75
06 |Airlock RS232 {00 : Passive 00 01 00
Connector |01 : Active
Cl1 [Acceleration speed when closing 10 99 35
C2 |Closing Speed 10 60 35
C3 |Decleration distance when closing 10 99 50
C4 [Pushing power when closing 10 99 45
C5 |Motor pressure after it closes 10 80 10
bl |Batery Jo0:Openandwai 00 01 00
01 : Continue to operate
tl |Waiting time after opening (sec.) 00 60 01
1 I\/I.otor. 00 : Standard direction 00 o1 00
Direction  [p1 : Reverse direction
L1 E Lock 00:Lockwhenthe positionswitchisinthe OFF position| 00 01 00
01 : Lock in each case of closing
E Lock 00 : Electromechanical lock is passive
L2 lworking 01 : The door opens after 1 second from lock 00 02 01
Time 02 : The door opens after 2 seconds from lock
F1 |Photocell 1 20 Passive 01 01 01
01 : Active
: Passi
F2  |Photocell 2|22 Passive 00 01 00
01 : Active
FT |externar  [2Passive 00 01 01
Photocell |01 : Active
Rf |Receiver [00: Switch on / off with the remote control 00 01 00
Control 01: Position switch control with remote control 01 01 01
01 : 5000
_ 02 : 25.000
Service
St Time  |93:50.000 00 05 00
04 : 100.000
05 : 200.000
00:Passive (NO)
P1 |[PANICEXIT|01:Active  (NC) 00 02 00

02: Active

(NO) Buttonmode: OPEN-CLOSE

Aalkur
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3.3 Digital Selector :

The control unit is connected by the connector and it does not require any cable connection.

Led lights to the right of the display notify the failure center in case of failure.

To put the failure led off, keep pressed the button Up and Down simultaneously.
The panel to the left side of the display allows change of five different operating
: modes according to the purpose of use. The operating modes are as follows :

Wait while it is open - Partial opening - Single way - Operate automatically - Wait while it is closed

- = »> -« 4 L > «

Reset : System may be reset by the function selector without opening the over of the mehanism.
Keep the button R pressed and release it when yellow led is on. Press the buttons UP and .

N

DOWN simultaneuslyand release when yellow led is off. Keep the button R and UP pressed
simultaneously and release when all leds are on. The system will reset it self after 3 seconds.

E

Key Lock : It ativates when the buttons R and Up are pressed simultaneously. It becomes passive
when the buttons R and Down are pressed simultaneously.

_,qalkur
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01 |Doorblocked when opening
4. FAILURE WARNING CODES 02 |Doorblockedwhenclosing
It notifies by means of warning codes any 03 {High currgnt protection
failure cases with respect to the operating 04 |Button failure
system of the automatic door and accessory 05 |Radar failure
failures.These warnings are shown by number 06 |Mechanical blockage
on the display and by led on the failure 07 IBan m I
identification panel to the right of the digital attery vo <':.1ge ow
selector. Next to the leds on the digital 08 |Photocell failure
selector, the failure area is identified in writing. 09 |Mains voltage low
And the failure is identified by the codes on
the display of the control unit. 10 _|Encoder error

If the system draws more

NOTE : To delete the code on the display, current than 5 seconds, it
keep pressed the button P2 (ESCAPE) for 11 [automatically protects the
10 seconds. System.

St |Service Time
5. FREQUENTLY ASKED QUESTIONS

QUESTION ANSWER

When power is supplied, the door
does not operate and the numbers 1-
2-3 flash

on the display, respectively.

What is the reason?

Make sure the door leaf does not settle on the
guide.Control the installation of the guide.

Control the idler wheel at the center of the group of
wheels for pressure. First release and then lift so as
to touch the upper part and tighten

the screw.

When power is supplied, the door
does not operate and the number 1

flashes on the display.What is the connected.

reason?

The cable of the function selector is not plugged. It
will start to operate normally after the cable is

On the display, the number 08 is on.
What is the reason?

Photocell sensors do not see each other or one of
the cables got damagedat time of installation.

You may find out the source of the problem

by the photocell test button on the control unit.

On the display, the number 05 is on.
What is the reason?

Radar gives command continuously. The

perception sensitivity setting in the radar have
been opened.Perception sensitivity and radar
point of view should be controlled.

On the display, the number 10 is on.
What is the reason?

Encoder failure warning.While it may stem from the
encoder or its cable, the same warning is given
when the motor does not move

as a result of mechanical jamming at time of reset.
Control whether the mechanical installation has
been performed correctly.
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. : DIGITAL SELECTOR

5. EXPLODED VIEW

INSIDE

POWER BUTTON RADAR

OUTSIDE
RADAR

TOROIDALKIT

BATTERYKIT

ELECTROMECHANICAL LOCK

INSIDE 18
RADAR

OUTSIDE
RADAR

CoOoO~NOO,WNE

. BASE PROFILE

. COVER

. SEAL FOR COVER

. SIDE COVERS LEFT - RIGHT
. WHEEL RAIL

. SEAL FOR WHEEL RAIL

. CARRIAGE

. MECHANICAL STOPPER

. MOTOR

. MOTOR GEAR PULLEY

. DRIVING BELT

. BELT RETURN PULLEY

. POWER BUTTON

. TOROIDAL TRANSFORMER
. CONTROL UNIT

. DIGITAL SELECTOR

. SAFETY PHOTOCELL

. RADAR INSIDE - OUTSIDE

. BATTERY KIT

. ELECTROMECHANICAL LOCK
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